INSTRUKCJA MONTAZU SIEGENIA

brings spaces to life

KFV

Elektromechanika

A-naped 2.2

Window systems
Door systems

Comfort systems






Instrukcja montazu Elektromechanika

A-naped 2.2

Inhalt
1 WPROWADZENIE........ccceeervniinnnininnicinncnnes 4
1.1 Producent i SErWisS.......ccoevevcviviieeeeeeeeeeesinens 4
1.2 Grupa docelowa niniejszej dokumentaciji ..... 4
1.3 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem........ 4
1.4 Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem ... 4
1.5 Wskazowki konserwacyjne i dotyczgce czyszc-
P21 01T OO PUUPRPUUPUNt 4
1.6 Wymagania i warunki montazu..................... 4
1.7 WYMIATY i 4
1.8 Zastosowane symbole.......cccccceeeeviecnniinnnnnnn. 4
1.9 Pozostate oznaczenia graficzne...................... 5
1.10 Obowigzujgce dokumenty ........ccccceeevveeeennns 5
1.11 Zasady Utylizacji cceeeeveeeeeeciieeeecieee e 5
2 BEZPIECZENSTWO ....covrueerrnenennrneernssenennes 5
2.1 Struktura ostrzezen ......ccceecvveeeiiciieeeeciieee, 5
2.2 Stosowane stowa ostrzegawcze .................... 5
2.3 Stowa OStrzegawceze ......ccovcvvveeeeciveeeeeiivieeenn, 6
3 WYMAGANIA | WARUNKI MONTAZU....... 6
4 FUNKCIE .....ctviireiiinniciinnieninisscnsscnesssnenes 7
4.1 Przytgczaiobstuga .....cooeeeviviieiiciiiieeee, 7
4.2 Schemat elektryczny i prowadzenie przewo-
AOW e 8
5 MONTAZ .....ceerreeeerneenereesssseessssesnsssnens 10
5.1 Montaz A-Napedu .........cooeveevivreeeeeeeeeeeiiinns 10
5.2 Frezowanie skrzydta drzwi ......cccceeeeeeeeennnns 10
5.3 Prowadzenie i podtgczanie przewodow ...... 11
5.3.1 Poprzez przytacze SI-BUS........ovvvvveeeeeeienns 11
5.3.2 Poprzez przytacze analogowe...................... 12
54 Automatyczne tgczenie ....ooveeeeeeeeeiecnnnnnen. 13
6 SPRAWDZANIE POPRAWNOSCI DZIALA-
NIA e e raassaaes 13
6.1 Sprawdzanie poprawnosci dziatania przy ot-
wartych drzwiach ......ccccceeeeeeiiiiiciiiiieeeeeee, 13

6.1.1 Sprawdzanie poprawnosci dziatania klamki 13
6.1.2 Sprawdzanie poprawnosci dziatania wktadki

bebenkoWej......cuvvveveeiiieeie s 13
6.1.3 Kontrola mechaniczna zasuwnicy wielopunk-
towej z A-napedem 2.2 ....ccveeeeeiieeiiiine, 13
6.2 Sprawdzanie poprawnosci dziatania przy zam-
knietych drzwiach ..........ccociiiiis 13
6.3 Kontrola elektromechaniczna ..................... 13
6.4 Usuwanie usterek.......cccccveereveeeeeriveneesnneen. 14
6.4.1 Wadliwe dziatanie klamKi.........ccccceverinnnenn. 14
6.4.2 Wadliwe dziatanie wktadki bebenkowej ..... 14
6.6 Deklaracja zgodnosSci WE ..........ccccveeeenneen. 16
6.7 Raport z badan — kompatybilnos¢ elektromag-
NETYCZNA . ciiiiiiii i 17

H39.ELEKSO11PL-01 KFV 12.2024 3/20



Elektromechanika

A-naped 2.2

Instrukcja montazu

1 Wprowadzenie

Przed rozpoczeciem prac montazowych nalezy uwaznie
przeczytac niniejszg instrukcje. Aby unikna¢ potencjal-
nego zagrozenia zdrowia lub uszkodzen mienia, nalezy
przestrzega¢ wytycznych i wskazéwek zawartych w roz-
dziale 2 ,,Bezpieczenstwo”.

Niniejsza instrukcja montazu stanowi integralng czesc
produktu A-naped 2.2 i musi by¢ bezwzglednie udo-
stepniona fachowcom dokonujgcym montazu.

1.1 Producent i serwis

KFV Karl Fliether GmbH & Co. KG
cztonek SIEGENIA GROUP
Siemensstralle 10

42551 Velbert

Tel.: +49 2051 278-0
Faks: +49 2051 278-167
E-mail: info@kfv.de

W przypadku reklamacji lub serwisu prosimy o kontakt
z dostawca.

1.2 Grupa docelowa niniejszej dokumentacji

Instrukcja montazu skierowana jest wytgcznie do
wykwalifikowanych montazystéw. Wszystkie opisane

tu prace mogg by¢ wykonywane jedynie przez doswiad-
czonych fachowcoéw, ktérzy dysponujg odpowiednig
wiedzg w zakresie zaréwno montazu, jak i uruchomie-
nia oraz konserwacji komponentow elektromechanicz-
nych oraz zasuwnic wielopunktowych.

Wszelkie prace zwigzane z przytgczeniem do sieci
elektrycznej 230 V mogg by¢ prowadzone jedynie przez
wykwalifikowanego elektryka.

1.3 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

e A-naped 2.2 w potgczeniu z automatycznymi za-
suwnicami wielopunktowymi przeznaczony jest do
zabudowy w drzwiach wejsciowych, wykonanych
z drewna, aluminium, stali lub PCV i umozliwia ich
elektromechaniczne odryglowanie.

e A-naped 2.2 nalezy wykorzystywac wytgcznie

z wktadka bez funkcji wolnego biegu, w ktorej
mozliwe jest zablokowanie zabieraka w pozycji
wyjmowania klucza w zakresie od —30° do +30°.

— z wktadka z funkcjg wolnego biegu, w ktérej za-
bierak powinien zawsze swobodnie sie obracac

— w zabudowie pionowej
— W nienaruszonym stanie technicznym

— w potgczeniu z produktami oraz oryginalnymi
dodatkami KFV

1.4 Uzytkowanie niezgodne z przeznacze-
niem
e A-naped 2.2 w potgczeniu z automatycznymi zasuw-
nicami wielopunktowymi nie moze by¢ stosowany

— w drzwiach ewakuacyjnych objetych normg EN
179 lub EN 1125

— w drzwiach do pomieszczen, w ktérych pod-
wyzszona wilgotnosc¢ lub agresywne substancje,
moga spowodowac korozje

e Zabrania sie przeprowadzania zmian lub dokony-
wania jakichkolwiek ingerencji w obrebie modutu
A-napedu 2.2 oraz automatycznej zasuwnicy wielo-
punktowe;.

1.5 Wskazowki konserwacyjne i dotyczace
czyszczenia

Nie nalezy stosowac agresywnych srodkéw czyszcza-
cych lub wykonanych na bazie rozpuszczalnikéw. Moze
to doprowadzi¢ do uszkodzenia powierzchni elemen-
tow.

1.6 Wymagania i warunki montazu

Przed montazem i/lub podczas montazu nalezy prze-
strzegac lokalnych przepiséw prawa powszechnego
i budowlanego.

1.7 Wymiary
Wszystkie wymiary podane w mm.

1.8 Zastosowane symbole
W dokumencie zastosowano nastepujace piktogramy:

N
0

Ostrzezenie ogdlne

Przydatne informacje lub wskazéwki
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1.9 Pozostate oznaczenia graficzne

Ponizsze znaki zastosowane w niniejszej instrukcji majg
nastepujgce znaczenie:

e teksty nastepujgce po tym znaku sg wyliczeniami

— teksty nastepujgce po tym znaku sg wyliczeniami
nizszego rzedu
» teksty oznaczone tym symbolem stanowig instrukcje
postepowania i wskazujg, ze czynnosci muszg byé
wykonywane w przedstawionej kolejnosci

Odsytacze

() odsytacze w tekscie ciggtlym umieszczone sg w na-
wiasach.

1.10

Podczas montazu A-napedu 2.2 nalezy stosowac sie do
instrukcji montazu i instrukcji obstugi dostarczonych
przez producenta, dotyczy to rowniez wszelkich (opcjo-
nalnych) komponentéw dodatkowych.

Obowigzujace dokumenty

1.11 Zasady utylizacji

Urzadzenia elektryczne nie wchodzg w zakres odpaddéw
komunalnych. W celu ochrony srodowiska urzadzenie
wraz z dodatkami i opakowaniem nalezy poddac recy-
klingowi.

)54

2 Bezpieczenstwo

e Podczas wszelkich prac zwigzanych z napieciem 230
V nalezy przestrzegac aktualnych przepisow VDE
(np. VDE 0100) oraz przepiséw obowigzujgcych
w danym kraju.

e Jezeli utozenie przewodu zasilajgcego lezy po stronie
zamawiajgcego, nalezy zastosowac bezpiecznik, kto-
ry pozwoli bezpiecznie odcigé doptyw pradu.

e Zabrania sie dokonywania jakichkolwiek modyfikacji
A-napedu 2.2.

e Nieprawidtowe podtgczenie moze spowodowad
uszkodzenie modutéw elektronicznych.

2.1 Struktura ostrzezen

Ostrzezenia zawarte w niniejszej instrukcji

e przestrzegajg przed mozliwymi obrazeniami lub
szkodami materialnymi,

e klasyfikujg stopien zagrozenia poprzez zastosowane
stowa ostrzegawcze,

e sygnalizujg zagrozenie obrazeniami poprzez symbole
ostrzegawcze,

opisujg rodzaj oraz zrédto zagrozenia,

wskazujg srodki majgce na celu unikniecie zagrozen
oraz ostrzegajg przed skutkami okreslonych zacho-
wan.

Struktura ostrzezen jest nastepujaca:

A\ StOWO OSTRZEGAWCZE

Rodzaj oraz Zzrédto zagrozenia

Objasnienie dotyczace rodzaju i zrédta zagrozenia

« Srodki zapobiegajace zagrozeniu

Symbol zagrozenia oznacza komunikaty ostrzegajgce
przed szkodami osobowymi.

W polu opisujgcym rodzaj i zrédto zagrozenia wymie-
niona jest przyczyna niebezpieczenstwa. Mozliwym
skutkiem nieprzestrzegania ostrzezenia jest np. zagro-
zenie zycia na skutek porazenia pragdem.

W polu opisujgcym srodki zaradcze podane sg czynno-
sci, ktére nalezy wykonaé lub ktérych nie wolno wyko-
nywaé w celu unikniecia niebezpieczenstwa.

2.2 Stosowane stowa ostrzegawcze

A ZAGROZENIE

Stowo ostrzegawcze ,,Zagrozenie” sygnalizuje bezpo-
srednie niebezpieczenstwo. Konsekwencje wynikajgce
z tego zagrozenia prowadzg do $mierci lub powaznych
obrazen.

A\ OSTRZEZENIE

Stowo ostrzegawcze , Ostrzezenie” sygnalizuje mozliwe
niebezpieczenstwo. Konsekwencje wynikajace z tego
zagrozenia mogg prowadzi¢ do Smierci lub powaznych
obrazen.

A vwaca

Stowo ostrzegawcze ,,Uwaga” sygnalizuje mozliwos¢
niebezpiecznej sytuacji. Konsekwencje niebezpiecznej
sytuacji mogg powodowac lekkie lub umiarkowane
obrazenia.

Stowo ostrzegawcze ,Wskazéwka” oznacza czynnosci
majace na celu zapobieganie szkodom materialnym.
Przestrzeganie wskazéwek pozwala unikng¢ uszkodze-
nia komponentow.

H39.ELEKS011PL-01
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0 Informacja, porada itd.

Ten znak wskazuje na cechy szczegdlne badz sytuacje
wymagajgce wiekszej uwagi.

2.3 Stowa ostrzegawcze

A\ OSTRZEZENIE

Zagrozenie zycia w wyniku porazenia pradem lub zwarcia

Nieprawidtowe podtaczenie A-napedu

e Jezeli utozenie przewodu zasilajacego lezy po stronie
zamawiajacego, nalezy zastosowac bezpiecznik, ktory
pozwoli bezpiecznie odcig¢ doptyw pradu.

e Podczas wszelkich prac zwigzanych z napieciem 230 V
nalezy przestrzegac¢ aktualnych przepiséw VDE (np. VDE
0100) oraz przepiséw obowigzujgcych w danym kraju.

nolegle z przewodami transmisji danych (ISDN, DSL itp.)

0 W przypadku przewoddw zasilajacych prowadzonych réw-

moga wystgpic zaktdcenia np. szybkosci transmisji danych.

3 Wymagania i warunki montazu
Przed montazem lub podczas montazu nalezy koniecz-
nie przestrzegac takze ponizszych warunkéw i wyma-
gan:

e Rozmieszczenie i wielkosé frezowanych otwordw lub
wiercen musi zawierac sie we wskazanych zakresach
tolerancji.

e A-naped 2.2 nalezy zamontowa¢ zgodnie z niniejsza
instrukcjg montazu.

e Do montazu nalezy stosowa¢ odpowiednie elemen-
ty mocujace.

e Wyfrezowane otwory po zakonczeniu prac nalezy
oczysci¢ z widréw.

6/20 12.2024 KFV
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4 Funkcje
4.1 Przytacza i obstuga

Pozycja Funkcja

[1] Przytacze SI-BUS:

Zacisk A: interfejs danych SI-BUS (z6tty)
Zacisk B: interfejs danych SI-BUS (zielony)
Zacisk C: wyjscie zasilania (- ) GND (brazowy)
Zacisk D: wyjscie zasilania + 24 V DC (biaty)

oooo
S8 [2] Przytacze analogowe:
Zacisk 2: wyjscie zasilania + 24 V DC

Zacisk 3: wyjscie zasilania (-)
Zacisk 4: wejscie zewnetrznego sygnatu odryglowania

=
gl =

ABCD 234
';' c|> : S (!., 5 przy + 24V DC 2 1 sek. = proces otwierania
= Z2 2z3
o g< <g¢E
& 8 8 - Przycisk do sterowania menu z dioda LED (znajduje sie pod

etykietg) umozliwia zarzadzanie A-napedem.

FEREE RS Y
N=2Z LA . .
N . %§ 5-';1 [4] Wskaznik statusu LED wskazuje aktualny stan
(3] () b
S
[~
N NEe Obstuga przycisku do sterowania menu oraz wskaznika statusu
Q 2T LED jest mozliwa tylko w stanie zamontowanym.
: Informacje na temat sposobu zarzadzania A-napedem za pomoca

przycisku znalez¢ mozna w instrukcji obstugi.

H39.ELEKSO11PL-01 KFV 12.2024 7/20
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4.2 Schemat elektryczny i prowadzenie przewodéw

A\ OSTRZEZENIE

Zagrozenie 2zycia w wyniku porazenia pradem lub zwarcia

Nieprawidtowe podtaczenie A-napedu

e Jezeli utozenie przewodu zasilajgcego lezy po stronie zamawiajgcego, nalezy zastosowac bezpiecznik, ktéry pozwoli bez-
piecznie odcig¢ doptyw pradu.

e Podczas wszelkich prac zwigzanych z napieciem 230 V nalezy przestrzega¢ aktualnych przepiséw VDE (np. VDE 0100) oraz
przepiséw obowigzujacych w danym kraju.

Podtaczanie A-napedu poprzez przytacze SI-BUS Podtaczanie A-napedu poprzez przytacze analogowe

“V
Pozycja Oznaczenie Pozycja Oznaczenie
1 A-naped 2.2 1 A-naped 2.2
2 Zasuwnica wielopunktowa 2 Zasuwnica wielopunktowa
3 System kontroli dostepu z SI-BUS 3 System kontroli dostepu (analogowy)
4 Przepust kablowy 4 Przepust kablowy
5 Zasilacz zintegrowany w ramie lub na szynie 5 Zasilacz zintegrowany w ramie lub na szynie

8/20 12.2024 KFV H39.ELEKSO11PL-01
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Przytacze SI-BUS

Przytacze analogowe

System SI-BUS

|

||:||:||:||:| =5

SOSS OSSO
ABCD 234
=t r
PRERY 5
298 %
g8 5o
@ 2] o

BCD 234
= ¥ L |
@ oy Nos
o Z2 <ZT
EH sSE 1l

T >
P

A

iyl 1oqIoA 155270
£1 ) yssuswols

[
+V -V
Zasilacz
L
N
PE
Pozycja Oznaczenie Pozycja Oznaczenie
1 Przewdd adaptacyjny SI-BUS 1 Odblokowanie poprzez analogowy system kontroli dostepu
2 przewdd doprowadzajacy (ekranowany)
3 opcjonalne zewnetrzne odryglowanie (np. przycisk, domofon itd.)
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5 Montaz

5.1 Montaz A-napedu
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5.2 Frezowanie skrzydta drzwi

A-naped 2.2 standardowo dostar-
czany jest w postaci osobnego
modutu.

» A-naped nalezy przykrecié¢ do
odpowiedniej zasuwnicy wielo-
punktowej KFV trzema dotaczo-
nymi $rubami.

T10
1,5 Nm

Wymiary frezowanej kieszeni

£
o [1] =510 mm
[21=16 mm
§ [3] = 270 mm
9 [4] =55 mm
(1]
’V
~
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5.3 Prowadzenie i podtaczanie przewodow

Dostepne sg rézne rodzaje przewoddéw umozliwiajgce potgczenie zasilacza z modutem A-napedu oraz systemem
kontroli dostepu.

Aby uniknaé zaktécen wptywajacych na prace zasuwnicy wielopunktowej KFV z A-napedem 2.2 lub generowanych przez zasuwnice wielopunktowa
KFV z A-napedem 2.2, nalezy uzywac¢ wyfacznie ekranowanych przewododw.

Nalezy stosowac wytacznie ekranowane, oryginalne przewody KFV. Patrz: katalog produktéw KFV GENIUS i A-naped.
Nalezy wygtadzi¢ krawedzie otworéw wywierconych pod prowadzenie przewoddw.

Nie nalezy prowadzi¢ przewoddw nad ostrymi krawedziami. Ostre krawedzie nalezy wygtadzi¢ lub odpowiednio zabezpieczyc.
Unikac zaginania przewodu podczas prowadzenia.

Przewdd do A-napedu 2.2 nalezy

prowadzi¢ w petli, aby ewentualna
przedostajaca sie woda nie wnikneta

do przytaczy modutu.

ano —|w
indup |

20 AvZ +IN

g

BR22ZLEAR
SRR )
moa3
P <
Q%a‘ "

S Ngs
EFESE
L)

5.3.1 Poprzez przytacze SI-BUS

Do faczenia poprzez SI-BUS nalezy wykorzystywac wytgcznie przeznaczony do tego kabel SI-BUS od KFV.

System SI-BUS

\

QNN
AW -\
WA \w

A

» Do zielonego wtyku PTR [1]
podtaczyé koncéwki przewodu
adaptacyjnego SI-BUS [2] z ozna-
czeniem A do D.

» Potgczy¢ wtyk [3] przewodu
adaptacyjnego SI-BUS z syste-
mem SI-BUS i poprowadzié¢ kabel
(patrz rozdziat 4.2).

H39.ELEKS011PL-01
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5.3.2 Poprzez przytacze analogowe

Do taczenia poprzez przytgcze analogowe nalezy uzy¢ ztgczki z przewodem KFV.

Rodzaj przewodu KFV (;Zr:::fsgle Ko‘l:g‘rNI;(ci)r'\- Kolor przewodu | Podtaczanie A-napedu Funkcja
0 czarny szary
1 brazowy 206tty
4 26tty zielony 4: Input zew. sygnat odryglowania
7 fioletowy rézowy
+ czerwony biaty 2:+24VDC napiecie robocze (+) 24 V DC
niebieski brazowy 3:-GND napiecie robocze (-)
-é— biaty niebieski

» Utworzy¢ ztaczke za pomoca
kabla (typ F lub E) [1] oraz zielo-
nego zfacza PTR [2].

» Dokreci¢ recznie zaciski na
ztgczu PTR, aby nie doszto do
poluzowania zyt przewodu.
Sprawdzi¢ poprawnos¢ osadze-
nia.

WMV -\
L YR

QLIS
AR\
ESSTNRSN

» Podtaczyc zielony wtyk PTR [1]
do przytacza z oznaczeniem od
2 do 4 w A-napedzie.

» Poprowadzi¢ kabel i podfaczy¢
go do zasilacza oraz opcjonalnie
do analogowego systemu kon-
troli dostepu (patrz rozdziat 4.2).

12/20 12.2024
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5.4 Automatyczne taczenie

Produkt automatycznie taczy sie z podtgczonymi urzad-
zeniami SI-BUS podczas pierwszego uruchomienia. Wa-
runek: podtgczone urzgdzenia SI-BUS majg ustawienia
fabryczne, a oprogramowanie jest zaktualizowane.

Jesli nie przeprowadzono automatycznego parowania,
oba urzadzenia nalezy sparowac recznie.

6 Sprawdzanie poprawnosci dziata-
nia

Aby mozliwe byto sprawdzenie poprawnosci dziatania, skrzydto
i rama drzwi muszg by¢ ustawione pionowo.

Jezeli podczas sprawdzania poprawnosci dziatania wystapi opor,
nalezy zwréci¢ uwage na nastepujace kwestie:

o wtasciwy moment dokrecania Srub mocujgcych elementy
0 klamki oraz/lub zamka z wktadka bebenkowg

e Sruby nie powinny by¢ dokrecone za mocno lub przekrecone

e Sruby nie powinny by¢ wkrecone krzywo, poniewaz moze to

spowodowac zablokowanie listwy napedowej

6.1 Sprawdzanie poprawnosci dziatania przy
otwartych drzwiach

6.1.1
» Nacisnij klamke do korica w dét.

Sprawdzanie poprawnosci dziatania klamki

Klamka powinna samoistnie wrdci¢ do pozycji wyjscio-
wej.
6.1.2 Sprawdzanie poprawnosci dziatania wktadki

bebenkowej
» Przekreé klucz w zamku w kierunku zamykania.
Rygiel zamka gtdwnego powinien wysunac sie w cato-
$ci, bez zadnego oporu.
» Wyciagnij klucz przy zaryglowanym zamku gtéwnym
(zabezpieczenie przed dzie¢mi aktywne, klamka
zablokowana).

» Przekred klucz w zamku w kierunku otwierania.

Elementy ryglujgce powinny catkowicie wsung¢ sie do

kasety, bez zadnego oporu.

» Wyjmij klucz przy wsunietych elementach rygluja-
cych.

6.1.3 Kontrola mechaniczna zasuwnicy wielopunk-

towej z A-napedem 2.2
Sprawdzanie dziatania elementéw ryglujacych za
pomoca klamki
» Przekrecic klucz w kierunku zamykania, az do mo-
mentu wysuniecia rygla gtéwnego.
Klamka jest zablokowana, a zabezpieczenie przed dzie¢-
mi jest aktywne.

» Przekreci¢ klucz w kierunku otwierania, az do mo-
mentu wsuniecia rygla gtéwnego.

» Nacisng¢ klamke do korica w dét; zapadka musi by¢
catkowicie cofnieta.

Po zwolnieniu klamki zapadka powinna ponownie cat-

kowicie sie wysunac.

» W przypadku automatycznej zasuwnicy wielopunk-

towej mechanicznie zwolnié elementy ryglujgce
gornej i dolnej kasety dodatkowe;.

» Nacisng¢ klamke do korica w dot; wszystkie elemen-
ty ryglujgce muszg catkowicie wsungc sie.

Po zwolnieniu klamki zapadka powinna ponownie cat-

kowicie sie wysunac.

Sprawdzanie dziatania elementéw ryglujacych za

pomoca klucza

» Przekreci¢ klucz w kierunku zamykania, az do mo-
mentu wysuniecia rygla gtéwnego.

» Przekrecic klucz w kierunku otwierania.
Wszystkie elementy ryglujgce muszg sie wsungé.

» Po zwolnieniu klucza zapadka musi catkowicie wysu-
ngc sie z powrotem.

6.2 Sprawdzanie poprawnosci dziatania przy
zamknietych drzwiach
» Zamkngé drzwi.
» Powtdrzyc kroki opisane w czesci ,Sprawdzanie po-
prawnosci dziatania przy otwartych drzwiach”.

» Wszystkie elementy ryglujgce muszg sie lekko wsu-
wac i wysuwac do otwordw w czesci ramowe;j.

6.3 Kontrola elektromechaniczna

» Wigczy¢ zasilanie.

» Zamknga¢ drzwi.

» Skontrolowac zewnetrzne odblokowanie (np. przy-
cisk lub domofon).

» Sprawdzié dziatanie opcjonalnego systemu kontroli
dostepu.

Jezeli automatyczna zasuwnica wielopunktowa z A-na-

pedem 2.2 posiada zainstalowany opcjonalny system

kontroli dostepu (np. czytnik odciskdw palcow), infor-

macje na temat jego uruchomienia i kontroli nalezy

zaczerpnga¢ z odpowiedniej instrukcji obstugi.
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6.4 Usuwanie usterek

6.4.1 Wadliwe dziatanie klamki

Jezeli klamka nie wraca automatycznie do pozycji wyj-
Sciowej, oznacza to wadliwe dziafanie.

» Sprawdzi¢ poprawnos¢ wymiaréw wyfrezowanej
kieszeni.

» Sprawdzi¢ poprawnos$é osadzenia klamki.

» Sprawdzi¢ poprawnosc rozmieszczenia okué do
drzwi.

Jezeli klamka nadal nie wraca automatycznie do pozycji
wyjsciowej, sprawdzi¢ catg zasuwnice wielopunktowa
KFV.

6.4.2 Wadliwe dziatanie wktadki bebenkowej

» Jezeli nie da sie wyciggna¢ klucza, wymontowac
wktadke bebenkows i sprawdzic jg pod katem wadli-
wego dziafania.

» Jezeli wktadka bebenkowa nie dziata prawidtowo,
wymienic jg i ponownie wykonaé kontrole.

Jezeli wktadka bebenkowa dziata prawidtowo, oznacza

to, ze wystgpita mechaniczna usterka zasuwnicy wielo-

punktowej.

» Sprawdzié, czy elementy ryglujace lekko wchodza
do otwordéw w czesci ramowej. Jezeli tak nie jest,
wyreguluj elementy ramowe.

14/20 12.2024 KFV
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A-naped 2.2
6.5 Dane techniczne
Warunki sSrodowiskowe
zakres temperatury otoczenia w miejscu montazu drzwi Tom od -25°C do +70°C
(wg DIN EN 14846, klasy K, M, L, N P)
wzgledna wilgotnos¢ powietrza od 20% do 80% (bez kondensacji)
klasa ochrony IP 40
Dane elektryczne

napiecie robocze U, 24V DC (od 19V DC do 32 V DC)
robocze natezenie pradu w trybie standby/gotowosci I typ. 30 mA
natezenie pradu przy sterowaniu elektromechanicznym Iy typ. 500 mA (maks. 1000 mA)
zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja Uierp -50V

Sygnat wejsciowy, zacisk 4
odryglowanie - wejscie Uion >7,0VDC
odryglowanie - wyjscie CLaOFF <4,0DCV
wewn. z rezystorem pull-down Roidown 4,7 kQ

Wymiary
wymiary Szer. x dt. x gt. 16 mm, 252 mm, 49 mm + grubos¢ listwy
Dtugosci przewodow
dtugosé przewodu przy 0,14 mm? Liycy <24m
dtugosé przewodu przy 0,5 mm? LIycy <50m
H39.ELEKSO11PL-01 KFV 12.2024 15/20
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6.6 Deklaracja zgodnosci WE

Dostawca KFV Karl Fliether GmbH & Co. KG
Siemensstr. 10
D - 42551 Velbert

os$wiadcza, ze produkt rodzaj urzadzenia: oznaczenie typu:
Elektromechaniczny naped do zasuw- A-naped 2.2
nic wielopunktowych

jest zgodny z nastepujgcymi wymogami:

Dyrektywa EMC 2014/30/UE
EN 61000-6-2:2005 + popr.: 2005*
EN 61000-6-3:2007+A1:2011 klasa B
EN 61000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013
Dyrektywa RoHS 2011/65/UE

*tylko moduty kontrolne ICI3+4, ICS,
VDI

Deklaracja ta oparta jest na wynikach badan:

Nemko GmbH & Co. KG, instytucja kontrolna i certyfikujgca; numer identyfikacyjny raportu z badan:
FS-1708-336996-001

Uruchomienie niekompletnej maszyny moze nastgpi¢ dopiero po wbudowaniu do innej maszyny, ktdra spetnia
wymagania Dyrektywy maszynowej.

Zobowigzujemy sie do przekazywania wtasciwym urzedom, na ich uzasadniony wniosek i w okreslonym czasie,
szczegotowych informacji w formie elektronicznej. Dokumentacje techniczng mozna uzyskac¢ u producenta.

Velbert, 2019-08-28 U\A)é:'iz’iewers '
(Werkleitung)

Dokumentacja techniczna dostarczana jest przez firme KFV Karl Fliether GmbH & Co. KG.

Niniejsza deklaracja poswiadcza zgodnosc¢ z wyzej wymienionymi dyrektywami, ale nie jest ona potwierdzeniem
wtasciwosci urzgdzenia w rozumieniu prawnym.
Nalezy przestrzegac instrukcji dotyczgcych bezpieczenstwa zawartych w dostarczonej dokumentacji.
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6.7

Raport z badan — kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

QMV-5.10-2 d-e / Rev 8.2

Nemko GmbH & Co. KG e
Priif- und Zertifizierungsstelle S,
Test and Certification Institute ﬂ%/@ (( D AkkS Nem kO
Reetzstralle 58 NS
2N Deutsche
D-76327 Pfinztal W Akkreditierungsstelle EMV

Tel.; +49 (0) 72 40 /63 -0
Fax: +49 (0) 72 40 / 63 -11

D-PL-18175-01-01
D-PL-18175-01-02
D-PL-18175-01-03
D-PL-18175-01-04

Testzentrum

PRUFBERICHT - TEST REPORT

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Electromagnetic Compatibility (EMC)

ANTRAGSTELLER - APPLICANT

Firma - Company:
Anschrift - Address:

Anwesende - Witness(es):

KFV Karl Fliether GmbH & Co. KG
Siemensstr. 10, D - 42551 Velbert (Germany)

PRUFLING (EUT) - EQUIPMENT UNDER TEST

Geréatebez. - Equipment:
Modell/Typ - Model/Type:

Fertigungs Nr. - Serial No.:

Elektromechanisches Tiirschloss - Electromechanical door lock
Genius / A-Offner (GEN AS*; GEP EP*; ZEM F10*; MFS *-A*)

# ohne - without

PRUFUNG - TEST

Anlieferung
Arrival of EUT:

Meltermin(e)
Date of measurement:

Prufungsgrundlage
Standards:

Ergebnisse - Resuits:
Bemerkungen - Remarks:

Bemerkungen - Remarks:

Durchfuihrung - Performed by:

17.08.2017
28.09.2017

Stérfestigkeit - Immunity:
EN 61000-6-2:2005 + Cor.:2005%)

Stéraussendung - Emission:

EN 61000-6-3:2007+A1:2011
Klasse B - class B

EN 61000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013

*) Nur Priifmodule ICI3+4, ICS, VDI - Details siehe Zusammenfassung.

*) test modules ICI3+4, ICS, VDI only. - Details see test result summary.

Erweiterung zu Priifbericht FS-1306-238552-002 vom 10.06.2013.
Amendment to test report FS-1306-238552-002 dated 2013-06-10.

Ein Priifplan wurde vorgelegt. - The test plan was presented.
Dipl.-Ing. Th. W. Stein

PRUFBERICHT - TEST REPORT

Identifikationsnummer
Identification No.:

Datum des Prifberichts
Date of Report:

bearbeitet von - Provided by:

Uberpruft von - Approved by:

FS-1708-336996-001
04.12.2017
Dipl.-Ing. Th. W. Stein &

A

Urite rschrif;«'- Signature

P A

Unterschrift - Signature

Priifer - Person responsible

Dipl.-Ing. P. Lukas

Priifer - Person responsible

Dieser Prufbericht besteht inkl. diesem Deckblatt aus 42 numerierten Seiten und darf ohne schriftliche Genehmigung des
Pruflabors nicht auszugsweise vervielfaltigt werden. Die Prifergebnisse beziehen sich ausschlielich auf den oben aufgefuhrten
Profling (Typ-Prufung). Rechtsgultigkeit besitzt nur das handschriftlich unterschriebene Original.

This report consists of 42 numbered pages including this page and shall not be reproduced except in full, without the written approval of the testing
laboratory. The results are related to the equipment under test only (type-test) The English version is a transiation. In case of doubt you should
follow the original German text. Legal validity is given by the handwritten signed document only.
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